1．轨道数据
1.1  轨距
测量范围：1415mm～1480mm，测量精度：±0.8mm。
1.2  轨向
    轨向测量采用惯性原理，具备可选择空间曲线（轨道实际不平顺波形）和5m、10m、20m、40m弦中任意一种的能力，轨向测量点也应保证在轨顶面下16mm处。
波长范围：1.5m～50m（分二档可选择：1.5～30m；1.5～50m）。
测量范围：±100mm

    精度：±1.0mm     波长≤30m；    ±1.5mm    波长≤50m

1.3  高低（左、右轨）
    高低测量采用惯性原理，具备可选择空间曲线（轨道实际不平顺波形）和5m、10m、20m、40m弦中任意一种的能力。
波长范围：1.5m～50m（分二档可选择：1.5～30m；1.5～50m）。
测量范围：±60mm

    精度：±1.0mm     波长≤30m；     ±1.5mm    波长≤50m

1.4  水平和超高
    超高、水平的漂移量在连续工作24小时内符合精度要求。
动态左右水平测量范围：±50mm；    超高测量范围：±220mm

精度：±1.5mm

1.5  曲线半径和曲率变化率
能测量大于150m的曲线半径，同时测量曲率和正矢值，并计算曲率变化率，能准确测出曲线起、终点位置，包括直缓点、缓圆点、圆缓点、缓直点位置。其线型长度误差不应超过相应线型长度的1％。对于经过标定、状态良好的试验曲线，其缓和曲线、圆曲线的起终点位置，在水平、曲率和轨距测量项目对应的记录图应一致。
曲线半径测量范围：140～12000m

精度：1％
1.6  扭曲或三角坑
测量范围：±100mm

精    度：±1.5mm

可在1m～18m范围内任选基长，默认基长为2.5m。
1.7  复合不平顺（左右轨）
复合不平顺值用下述描述：
Z =｜X-KY｜，其中Z是复合不平顺，X是轨向，Y是水平，K是系数并且初始值为1.5。可使用空间曲线测量（实际轨道不平顺波形）或使用5m、10m、20m、40m弦长测量。
波长范围：1.5～50m（分二档可选择：1.5～30m；1.5～50m）
测量范围：±150mm

精    度：±1.0mm    波长≤30m

              ±1.5mm    波长≤50m

2、车体垂直和水平振动加速度
测量范围：±1g

精    度：±0.01g

3、转向架垂直和水平振动加速度
测量范围：±5g

精    度：±0.01g

4、速度和里程
速度测量范围：0～200km/h，    里程测量范围：0～1000km。
精度： 速度为1％，距离为0.1％
5、线路位置标志
自动检测道岔导曲线、连接杆、曲线拉杆、桥梁、道口等位置。
